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5. Considere el sistema de la figura, en la que los resortes verticales tienen longitud natural
lo.1 y constante k1, y los horizontales tienen longitud natural lp o2 = 0 (slinkies) y constante

ko.

< >
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a) Calcule las frecuencias propias y los modos normales.

b) Considere que las condiciones iniciales son tales que el sistema oscila horizontalmente,
estando su movimiento descripto por una superposicion de los dos primeros modos.
Halle la energia cinética de cada masa y la energia potencial del sistema, el promedio
temporal de las mismas y la frecuencia de pulsacion wy,.

Datos: lo’l, k1, 1072, ko, L, d, m.
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y escribiéndolo de forma matricial, obtenemos
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Soluciones longitudinales

Proponemos v, (t) = A, cos(w; t + ¢, )y reemplazamos en la ecuacion
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Soluciones longitudinales
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Soluciones longitudinales

Proponemos v, (t) = A, cos(w; t + ¢, )y reemplazamos en la ecuacion
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La solucion mas general es una combinacion lineal de las soluciones

Y. (1) = Ap vy cos(wzrt + V1) + By ug cos(weat + 140)
VP, (t) = Ay vy cos(wyit + Py1) + By uy cos(wyat + 1y2)

P(t) =, (t)x+,(1)§




La solucion mas general es una combinacion lineal de las soluciones

Y. (1) = Ap vy cos(wzrt + V1) + By ug cos(weat + 140)
VP, (t) = Ay vy cos(wyit + Py1) + By uy cos(wyat + 1y2)

P(t) =, (t)x+,(1)§

(tener en cuenta que ¥ es un vector de 2 dimensiones, una por cada masita)



